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GETRIEBERUNDLAGE

Was ist ein Getriebe?
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1. Ein Getriebe ist eil
Maschinenelement, mit del
Bewegungsgrof3en geandert wer



2. EIn Getriebe verfugt Ub
einen Antrieb und einen Abtri



-

Antrieb und Abtr




3. Anderbare Bewegungsgrofien
- Bewegungsrichtung

- Bewegungsart

- Geschwindigkeit

- Drehmoment
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Laternengetrie







| Getriebemodelle, ca. 1

FranReuleauy®8291905)




TraitéElémentaides

Machines, 1811

Jean Nicolas Pi¢teehette
(17691834)
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ANDERUNG DER BEWEGUNGSI
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fes 3 Kegelzahnrac




Kegelzahnrac
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Riemenantri




' Schneckengetri




Schneckengetri




Kronradgetrie




Winkelkupplu













KardatWelle




—

~ Riemenantri
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ANDERUNG DER BEWEGU

Drehund Schubbewegunger
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. Schubkurb



Drehin Schubbeweg




Drehin Schubbewegt
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Schrittschaltwe







Malteserkreuzgetri




ANDERUNG DER GESCHWIN

Zahnradgetriebe
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Schaltgetriel
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MATERIAL




Bei unserem auf Bild 66.1 dargestellten fischertechnik-
Modell wird abweichend von der Wirklichkeit beim
Schalten die gesamte Abtriebswelle verschoben. Die
Getriebekonstante hat die Ubersetzung
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Wie beim Vorbild lduft die Nebenwelle dauernd mit. Ist
der Schalthebel ganz nach links geschoben, so darf kein
weiteres Rad der Nebenwelle im Eingriff mit einem Rad
auf der Ausgangswelle sein. Entsprechend miissen Sie
die Réder justieren. Hingegen miissen jetzt die als Klauen
verwendeten Stirnzapfen der beiden Seiltrommeln inein-
andergreifen. Damit wird die Drehbewegung direkt von
der Eingangs- auf die Ausgangswelle iibertragen (Direkter
Gang, / = 1, Bild 69.1a). Durch die Feder wird der Schalt-
hebel in dieser Lage arretiert, so daB der Gang nicht
herausspringen kann. Schiebt man nun den Schalthebel
nach rechts, so wird die Feder beiseite gedriickt; der
Hebel rastet in der neuen Stellung ein. Jetzt ist die
direkte Kupplung aufgehoben, dagegen ist ein Zahnrad-
paar in Eingriff gekommen (Bild 69.1b). Achten Sie
darauf, daB zum Zweck eines stérungsfreien Betriebes
die Zahnrader erst dann greifen diirfen, wenn die Klauen
vollig getrennt sind. Die Ubersetzung betrédgt nun

https://ft -datent;énk.-de/search.php?keyword:hobby2+

Bild 69.1a

Bild 69.1b

Bild 69.1¢c

Bild 69.1d

Bild 69.1e
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https://ft-datenbank.de/search.php?keyword=hobby2+Band1

—comens flgChertechnik AG
:. Ewigkeitsmaschine

Die erstmals von Leonardo da Vinci & (1452-1519) dokumentierte "Ewigkeitsmaschine” ist eine Zahnrad-Untersetzung, mit der
sich sehr schén exponentielles Wachstum veranschaulichen |asst. Die Idee: Die Drehzahl eines Antriebs wird so lange durch
Getriebe untersetzt, bis das letzte Zahnrad praktisch “stillsteht”.

Besonders anschaulich gelingt die Konstruktion einer solchen Maschine mit fischertechnik-Schneckengetrieben. Ein
Schneckenantrieb bewegt ein Zahnrad je Umdrehung um einen Zahn weiter. Damit lasst sich mit einem Z40 eine Untersetzung von
1:40 erreichen. Schaltet man n dieser Untersetzungen hintereinander, so erreicht das resultierende Getriebe eine Untersetzung
von (1:40)*n. Abb. 1 zeigt eine fischertechnik-Ewigkeitsmaschine mit neun Untersetzungen; bei der zehnten ist das Z40 fixiert.
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